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Récupérer des informations véhicule a partir d’un
navigateur internet
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N | Mom de la tiche Durss Débuwt Fin Prédécessaurs Mom:s ressources

1 |PRGJET 130,86 jours? Mer 300045 | Ven 180316

z ETUDE THEORIGUE 32.43 jours? Mer 3000015 Lun 0811/15

3 Choix du sujst E joura? Mer 3009715 Mar D6/10V15 Etude théorique

a Initialisation projst 26,14 jours? Mer 071015 | Ven 0&11/15 3 Etude théorique

E Dake limite commande de composant 1 jour? Ven 0910/5 | Ven 0% 10M15 Etude théorique

E Féception commands 1 jour? Lun 031115 Lun 00/11/15 Ea Etude théorique

7 REALISATION 108,43 jours? Lun 091115 | Ven 180316

] Réaligation sur cans Labdec 2271 jours? Lun 0371115 | Ven 041215 BOD Réalization
) Réalization schémas 34 14 jours? Lun 07245 Ven 1501716 ] Réalization

0 Réalisation care Slecronique E,57 jours? Lun 180416 | Ven 2201116 9 Réalization

11 Test communication E,57 jours? Lun Z50416 | Ven 2W01/16 10 Réalization

1z Réalisation sie Web 2271 jours? Lun Z501016 | Ven 1%0216 10 Réalization

13 Soutenance de stage E,57 jours? Lun 140316 | Ven 180316 12 Réalization

14 RAPPORT DE PROJET 120 jours? Mer 07105 | Ven 110318

it Réalization du rappor 111,88 jours? | Mer 001015 Ven 190216

EL: Entrainement orake 17 jours? Lun 220218 | Ven 11/0316 15
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Communication SPI
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Communication Ethernet

2



Serveur Web embarqué pour réseau CAN

Sommaire Carte : Systeme embarquée

Introduction
Objectif
Description
Planification

Réalisation

Synoptique

Liaisons

Composants Atmega328
Problemes

Conclusion



Sommaire

Introduction
Objectif
Description
Planification

Réalisation

Synoptique

REIN I S
Composants
Problemes

Conclusion

Serveur Web embarqué pour réseau CAN

Carte : Systeme embarq
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LM78L05

MCP2515 : controleur
CAN avec interface SPI
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Transmission RF

Probleme intermittent de la communication RF

Solution
* Ajouter des condensateurs de filtrage
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Merci de votre attention.

Avez-vous des questions ?



