


Serveur Web embarqué pour réseau CAN

1 Sommaire
2 Introduction

2.1 Objectif
2.2 Description
2.3 Planification

3 Réalisation
3.2 Synoptique
3.3 Liaisons
3.4 Composants
3.5 Problèmes

4 Conclusion

• Sommaire

• Introduction

• Objectif

• Description

• Planification

• Réalisation

• Synoptique

• Liaisons

• Composants

• Problèmes

• Conclusion



Serveur Web embarqué pour réseau CAN

Récupérer des informations véhicule à partir d’un 
navigateur internet
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• Bus SPI

• Bus CAN

• Communication Ethernet

• Communication RF
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Communication SPI
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Communication RF Communication Ethernet
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Arduino UNO
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MCP2551 : émetteur-
récepteur CAN

MCP2515 : contrôleur 
CAN avec interface SPI

NRF24L01

MCP 1702

LM78L05
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Solution

• Ajouter un second Quartz pour l’Atmega328 avec ses 
condensateur
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Transmission RF

Problème intermittent de la communication RF
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Solution

• Ajouter des condensateurs de filtrage
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Bilan

• Gérer un emplois du temps

• Dépannage de carte électronique 

• Bus CAN

• Bus SPI

• Programmation HTML
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Amélioration possible

• Création d’une nouvelle carte

• Ajout de témoins lumineux

• Optimisation du site Web

• Augmenter la distance de la transmission RF
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Merci de votre attention.

Avez-vous des questions ?
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