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PRESENTATION DU PROJET

Le but du projet :
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Le but du projet consiste à remettre en état de marche le quad tout en améliorant 

la conception de cartes électroniques et en élaborant les dossiers techniques 

destiné à la maintenance.

Liste des tâches :

- Etude et modifications des cartes existantes

- Réalisation des cartes

- Programmation des microcontrôleurs

- Gestion de la liaison CAN

La gestion du temps et des 
ressources :

Le synoptique général :

Différents calculateurs qui communiquent entre eux par une liaison CAN (500 kbtis/s) :

- une carte commodo pour émettre l’état des commande présent sur le quad 

- une carte phare pour piloter les feux et clignotant 

- une carte moteur pour commander le moteur en fonction du potentiomètre 

- une carte afficheur pour afficher les différentes infos sur l’écran LCD 
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LES CARTES ÉLECTRONIQUES

Les éléments en communs :

Adaptation 
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- un microcontrôleur PIC 18F4580 qui gère le protocole CAN 

- une interface CAN MCP 2551 

La partie commune des cartes électronique comprends :

- un régulateur de tension TSR1 2450 pour adapter la tension 12 volts 

- un fusible de 1 ampère pour la protection contre les court circuit et sur intensité



La carte phare
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La fonction de la carte :

L’ancien synoptique :La messagerie CAN :

fonction Tx /rx DLC ID OCTET1 OCTET2 OCTET3

Phare éteints rx 3 01 00 x x

Veilleuses rx 3 01 40 x x

Feux de croisement rx 3 01 20 x x

Feux de route rx 3 01 10 x x

Clignotant éteints rx 3 01 x 00 x

Clignotant droit rx 3 01 x 08 x

Warning rx 3 01 x 0C x

Clignotant gauche rx 3 01 x 04 x

Feu stop éteints rx 3 01 x x 00

Feu allumés rx 3 01 x x 02

Sur l’ancienne carte phare, nous retrouvons la partie commune et un 
transistor bi polaire pour commander les luminaires
Sur la nouvelle carte phare, nous retrouvons la partie commune et un 
transistor Mosfet à la place du transistor Bi polaire

Le nouveau synoptique :

Cette carte a pour but de décoder la trame CAN 01 émise par le commodo afin de 
gérer les éclairages des phares et des clignotants (avant, arrière, droits et 
gauches)

Le transistor IRF840 est idéale pour la commande de puissance 
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La carte moteur

La fonction de la carte :

La fonction principale de cette carte est de réaliser la commande du moteur 
du quad et d’effectuer la mesure vitesse grâce à l’information renvoyé par le 
capteur de vitesse. 

Le synoptique :La messagerie :

Sur la nouvelle carte nous retrouvons la partie commune ainsi qu’un amplificateur 
opérationnels (AOP) pour le retour d’information provenant du capteur de vitesse

FONCTION Tx /

rx

identifiant OCTET 1 PIN NOM

VITESSE Rx 02 0->FF 17 RC2

Infos vitesse Tx 03 0->0A 6 RA4

Pour envoyer la volonté vitesse elle réalise le décodage de la trame id=02 et envoi 
la PWM sur la PIN RC2. Pour recevoir la mesure vitesse, le capteur inductif envoie 
une tension à la PIN RA4 en passant par le LM 311, le décodage se fait via la trame 
id=03.
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La carte commodo

La fonction de la carte :

Cet organe va permettre de réceptionner sur le microcontrôleur les commandes de

l’utilisateur telles que la poignée d’accélérateur, les interrupteurs de clignotants, de 
phares, de feux de détresse et le contact de freinage. 

Le synoptique :

Sur la carte commodo nous retrouvons notre partie commune relayé au 
potentiomètre et au commodo

La messagerie :

fonction Tx /rx DLC ID OCTET1 OCTET2 OCTET3

Phare éteints tx 3 01 00 x x

Veilleuses tx 3 01 40 x x

Feux de croisement tx 3 01 20 x x

Feux de route tx 3 01 10 x x

Clignotant éteints tx 3 01 x 00 x

Clignotant droit tx 3 01 x 08 x

Warning tx 3 01 x 0C x

Clignotant gauche tx 3 01 x 04 x

Feu stop éteints tx 3 01 x x 00

Feu allumés tx 3 01 x x 02

Vitesse tx 1 02 0->FF x x
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La carte afficheur

La fonction de la carte :

Cette carte a pour but de décoder les trames CAN 01 et 03 émises par les 
cartes commodo et moteur afin d’afficher l’état des clignotants, des feux et la 
vitesse du quad.

Le synoptique :

Sur la carte afficheur nous retrouvons notre partie commune relayé à l’afficheur 
qui lui-même est connecté à un potentiomètre servant à régler la luminosité

La messagerie :

fonction Tx /rx DLC ID OCTET1 OCTET2 OCTET3

Phare éteints rx 3 01 00 x x

Veilleuses rx 3 01 40 x x

Feux de croisement rx 3 01 20 x x

Feux de route rx 3 01 10 x x

Clignotant éteints rx 3 01 x 00 x

Clignotant droit rx 3 01 x 08 x

Warning rx 3 01 x 0C x

Clignotant gauche rx 3 01 x 04 x

Feu stop éteints rx 3 01 x x 00

Feu allumés rx 3 01 x x 02

Mesure vitesse rx 1 03 0->0A x x
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La réalisation

Les tâches réalisées :

- Recensement des défauts présents sur le quad en testant les anciennes cartes   
- Modification des schémas ISIS et ARES en tenant compte des mises à jour du matériel
- Mise à jour des codes sur le logiciel MPLAB X
- Réalisation des cartes électroniques
- Câblage complet du système toute en fiabilisant le faisceau
- Teste du quad en complet avec le logiciel CANALYZER
- Réalisation des dossiers technique destinés à la maintenance 
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Les points améliorés

Les      apportées part le projet  :

- Les clignotants fonctionnent à nouveau
- Le quad ce déplace à nouveau grâce au potentiomètre
- Le commodo communique à nouveau avec les différentes cartes du quad 
- Le faisceau a été fiabilisé et renfoncer pour veiller au bon fonctionnement du quad
- Les cartes électroniques ont été améliorer de façon à améliorer leurs performances
- Les dossiers techniques destiné à la maintenance du quad ont été crées  



jeudi 23 mars 2017 11

Conclusion

Les points à améliorer :

- Terminer le développement de la carte afficheur
- Créer une carte acquisition qui pourra permettre transmettre des 

informations complémentaire sur le quad  consommation, autonomie 
etc …

Le quad électrique fonctionne de nouveau ! 
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