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ESP: systeme de regulation électronique i
du comportement du véhicule |

Le contrdle de stabilité, appelé couramment ESP pour Electronic Stability Program, aide le conducteur a conserver !
la maitrise de son véhicule. Ce systéme de sécurité actif installé sur C3 apporte un atout considérable dans I'analyse i
et la correction du comportement du véhicule. Aussi bien dans le sens transversal que dans le sens longitudinal, la

perte d’adhérence du véhicule est maitrisée grace a son dispositif composé principalement de capteurs intelligents.
L’ESP associé a une conduite prudente, c’est la sécurité active optimale en toutes circonstances.

ﬂ' ’ LE PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT

SITUATION 1 1 mousement derotation ~7 /4 ~ .
| e : 7, \ L'ASR
) B s , & / ‘ COUPLE
~ 3 / A L'ESP
. — . - | LASR (AntiSip
: ——. - S A ; Regulation] utilise les
; i , A ‘ al == capteurs de vitesse de
3 F | ; ™, S el rotation de I'ABS (Anti
g ‘ ] ; = : Blocage de Sécurité).
‘ f (| - > 2o Apartir dumoment ol
! A , - ‘ " le systeme détectele
|| [ _ = A _ > | patinage de la (ou des)
— J { — > L & roue(s) motrice(s), il agit sur

- le freinage et sur le régime
‘ L’ESP compare alors ces deux informations et en cas moteur. L'adhérence est
 de différence, détermine si le véhicule est en situation retrouvée et la puissance
~ de survirage ou de sous-virage. |l agit alors en redevient disponible pour
" conséquence, cest-a-dire quil choisit la ou les roues son conducteur.
/3 freiner de fagon 3 rétablir le véhicule dans la
trajectoire souhaitée par le conducteur.

AN

\ Le groupe hydraulique ESP intégre un (,J)
\\ calculateur. |l réceptionne les informations des i
| différents capteurs. Il envoie des instructions au

Le capteur de lacet
détecte les mouvements
de |a voiture autour de
son axe vertical.

@f}— Véhicule avec ESP en action.
@ ~~ Véhicule sans ESP

28 DOUBLE CHEVRON N°42 DOUBLE CHEVRON N°42 29

(@ DIBAPIX)




