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» Comprendre le fonc

» Assurer un fonctionnement simple et sécurise % i
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Personne a mobilité

aduite Deplacements libres

Fauteuil électrique

Pouvoir se déplacer librement, facilement et sans efforts
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12C Bus - address 0xB0 On
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12
L .0V moteur _ /

(2 = Address /

i =) 4 +24V moteur o . Write 01 Forwards - 02 Reverse

i3 - Command | RW e D Erorrara ) /

2 N (00 for mstant stop - Rev9 firmware only)

- N Acceleration. Temperature and Current Status

2 | Speed | RW | Motor Speed 0-255 (0x00 - 0xEFF)
Motor Aceeleration 0-255 (0x00 - (xFF)
Module temperature
Read only Motor Current
Unused

Software - S
- Revision Read only Software Revision Number- Currently 9
v 131U

Présentation — Fonctionnement général - Matériel- commande du joystick - Odométrie — Moteur - Conclusion



Présentation — Fonctionnement général - Matériel- commande du joystick - Odométrie — Moteur - Conclusion



G2-/D2+ G2+/D2-

G2=D2
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255 bits
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128 bits

Sens 1 : marche avant
Sens 2 : marche arriére

128-5=123 bits
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» Mode de fonctionnement dé
» Bannissement de certains mouvements

» Virages plus amples
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Corriger le fauteuil en position e

Moteur pas-a-pas 48 pas (7,5°)
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Tension blocage des freins U<5V

Vitesse nominale : 110tr/min
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Créer un model « plug and play» pouva
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