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Diagramme béte a cornes
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Objectifs

* Comprendre le travail effectué précédemment

* Récupérer la puissance développée et conversion
* Récupérer la fréequence de pédalage

* Interface IHM

* Calcul des pertes mécaniques
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Objectifs IHM

Développer une IHM complete et opérationnelle

pouvant afficher :

o La puissance instantanée

o Un graphique de la puissance
o La fréquence de pédalage

o L'heure

e Pouvoir controler:
- La résistance au pédalage
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Schéma synoptique

, Moteur a courant
4 Roue de vélo :
continue

Tension en sortie du moteur (High Voltage)
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de charge

Convertisseur DC/DC

Force Musculaire

PWM

Données analogiques sur 5V

Ecran Nextion
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Rotation , .
Moteur Données analogiques sur 5V

Maxon
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Moteur électrique
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Roue (calcul et conversion de la tension.)

Tension 2
ension
-0V | meeese T emeee- .
i : 0-5V |
| )
: : Donnée entre
0 & 1024.
Appelé « data voltage »—»
dans le programme
Moteur en mode AOP réducteur avec Convertisseur Arduino.
alternateur gain (G1) de 0.047 Analogique-Numerigue

sur 10 bits.
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Partie électrotechnique
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Stratégie utilisée pour déterminer la
cadence de pédalage :

with terminals 110150
Torgque constant mNmVA 171
Speed constant pm'V 558

Fréquence de pedalage

80 x 4,285 x —=0,61
558

Fréquence Fem
~Engrenage- m ------ (Force 3 vide) Tension 0-5V
moteur Tension 0-1V
Gain de 4,285 1 i

’ i G2 =——
Fréquence de
Engrenages
— rotation Brenag 358
du pedalier

1023

Gain de 5 G4= T
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Le coefficient d’amplification : 60/14=4.285

i=0
h > - V.=V, (1 &)
N ET,iO ) , - Ve + o
a (R . R2 = 1kQ
R1 R1=250Q
s s Coefficient d’amplification entre Ve et Vs = 5
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Photos du projet

e Arduino uno e Nextion
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Partie IHM

Y

GND
+5V

RX
X

NX402K032_011

ARDUINO

- Une unique liaison série

- Ancien systeme contrdolé par un FPGA
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Partie IHM — Nextion EDITOR
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Partie IHM

==  Puissance 16:01
D

Frequence

Manuel

// increment by O - ¢ 3

int mygVals[55] = [3 3 3 33 33 341, 34g, 351, 3
e, 11, 1, 21, 28, 3 3 5, 51, 56, €1, &8, 71, Te, B
9g,101, 1lo0&, 111, 1ll&, I1: : 131, 138, 141, 1l4g, 151, 15

171, 176, 181, 18&, 181, 206, 211, 216, 221, 226)}:

1,
€,
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BILAN

A poursuivre Réalisé
Communication Arduino- e Interface IHM
moteur v Mise en page
Liaison MAXON-Arduino v' Programmation Nextion

v Photoshop
Calcul des pertes « Carte d’'amplification
mécaniques pour moteur MAXON
* Programmation
Arduino
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