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PRÉSENTATION GLOBALE
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Diagramme bête à cornes
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Objectifs
• Comprendre le travail effectué précédemment

• Récupérer la puissance développée et conversion

• Récupérer la fréquence de pédalage

• Interface IHM

• Calcul des pertes mécaniques
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Objectifs IHM

Développer une IHM complète et opérationnelle 
pouvant afficher :
 La puissance instantanée

 Un graphique de la puissance

 La fréquence de pédalage

 L’heure

• Pouvoir contrôler :
- La résistance au pédalage



Schéma synoptique
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Pédalier

Roue de vélo
Moteur à courant 

continue

Arduino

Moteur 
Maxon

Force Musculaire

Rotation
Données analogiques sur 5V

tactile Affichage

Ecran Nextion

Données RX

Données TX

Convertisseur DC/DC

Données analogiques sur 5V

Tension en sortie du moteur (High Voltage)

Resistance 
de charge

PWM



Moteur électrique

Moteur Brushless :
Pas d’usure mécanique

Aimant du 

rotor 

Bobine de stator
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Partie électrotechnique



Stratégie utilisée pour déterminer la 
cadence de pédalage : 

Gain de 5

1023

Gain de 4,285

MARINHO LUCAS

FERNANDEZ ROBIN.

80 × 4,285 ×
1

558
=0,61



Le coefficient d’amplification : 60/14=4.285 

R2 = 1kΩ
R1 = 250Ω 
Coefficient d’amplification entre Ve et Vs ≈ 5 
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Photos du projet

• Arduino uno • Nextion
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Partie IHM

- Une unique liaison série

- Ancien système contrôlé par un FPGA
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Partie IHM – Nextion EDITOR
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Partie IHM
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BILAN

À poursuivre

• Communication Arduino-
moteur

• Liaison MAXON-Arduino

• Calcul des pertes 
mécaniques

Réalisé

• Interface IHM
 Mise en page

 Programmation Nextion

 Photoshop

• Carte d’amplification 

pour moteur MAXON

• Programmation 

Arduino
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